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Prirrted Circuit Boald (PCB) nerupakan media yarrEi
pal ing banyah d igunakan un l-u k meraliit bararrg-barang'
elektrcrrrik. Proses pembuatan PCts it,r-r serrdiri nielalui
beberapa tahrapan dimana salah satunya adalah perrEleborari.

PerrEieboran PCB dalhnr industri memerlukarr l<eeepatan
dan ketepatan untuh dapat mencapai target produlisi
dengf arr kualitas yarrB telah ditetapharr. OIeh karena itu,
dalam tugas ahhir lni dirancang dan dibuat sebuahr robot
perrgebc,r PCB yang dapat dil,.endalikarr setruah konputer.

RoLrot pengebor PCI] irr i d ii;uat derrgarr sisLem
geonietri hartesian yang bergeral,. dalanr 3 arah yai1-u x,
y, darr z. Masirrg-masing lengan robot digerakkarr derr$arr
notor stepper. Robot bekerja berdasarkarr data-data yarrg
dinasuhkarr pada korrputer.

Hasil, yanB d iperc'1el-r dari peraneangan dan pembuatarr
robot perrfebr.rr PCB ini mempunyai lingkup kerja persegi
panjarrEi derrgarr jarrgkauan sebanyak 8000 lebih titilt
pengieborarr .


