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ABSTRAK 

 

 Pada dekade terakhir, terdapat banyak sekali alat transportasi yang menggunakan bahan 

bakar minyak (Internal Combustion Engine (ICE)). Hal ini menimbulkan dampak serius pada  

lingkungan karena emisi gas polutan yang dihasilkan. Salah satu solusi adalah penggunaan 

hybrid electric vehicle (HEV) sebagai pengganti dari kendaraan yang menggunakan ICE. Salah 

satu performa yang harus dimiliki oleh HEV adalah memiliki kecepatan yang stabil saat melaju. 

Pada penelitian ini, beberapa metode yang digunakan pada algoritma metaheuristik dalam 

disturbance observer  mempunyai kelebihan dalam menggambarkan inverse model pada plant 

tanpa membuat model matematikanya. Pengujian dilakukan dengan membandingkan antara dua 

metode pada algoritma metaheuristik yaitu Differential Evolution,  dan Bat Algirthm. Hasil 

simulasi menunjukan bahwa metode yang digunakan pada HEV ini untuk mempertahankan 

kecepatannya, sehingga menurut hasil pengujian menunjukkan metode Differential Evolution 

adalah metode yang paling bagus untuk mengontrol kecepatan pada Parallel Hybrid Electic 

Vehicle. 

Kata kunci : Algoritma Metaheuristik, Internal Combution Engine, Kontrol PID, Parallel Hybrid 

Electric Vehicle 
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ABSTRACT 

 

 In the last decade, there have been many means of transportation that use fuel oil 

(Internal Combustion Engine (ICE)). This has a serious impact on the environment due to the 

emission of pollutant gases. One solution is the use of a hybrid electric vehicle (HEV) as a 

substitute for vehicles that use ICE. One of the performance that must be owned by the HEV is 

to have a stable speed when driving. In this study, several methods used in the metaheuristic 

algorithm in the disturbance observer have the advantage of describing the inverse model of the 

plant without making a mathematical model. The test is carried out by comparing the two 

methods of the metaheuristic algorithm, namely Differential Evolution and Bat Algirthm. The 

simulation results show that the method used in this HEV is to maintain its speed, so according 

to the test results it shows that the Differential Evolution method is the best method for 

controlling the speed of the Parallel Hybrid Electric Vehicle. 

Keyword  : Algoritma Metaheuristik, Internal Combution Engine, Control PID, Parallel Hybrid 

Electric Vehicle 
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